编号： ZB2018106
采购单位名称：浙江师范大学
一、项目要求
	项目名称
	视觉实验实训设备

	采购内容
	详见设备清单

	单位及数量
	详见设备清单

	主要功能及用途
	可进行高精度的视觉测量技术的学习与研究，支撑智能制造系统中视觉检测技术的开发与研究。

	产地要求（货物采购必备）
	本项目采购货物须为中华人民共和国境内生产（不含港澳台地区）；



二、设备清单
	序号
	设备名称
	单位
	数量
	备注

	1
	隔光柜
	台
	1
	

	2
	数控旋转运动实验台
	套
	1
	

	3
	数控平移运动实验台
	套
	1
	

	4
	相机
	套
	1
	

	5
	镜头
	套
	1
	

	6
	光源及控制器
	套
	1
	

	7
	网络交换机
	台
	1
	

	8
	多功能混合式视觉检测设备
	套
	1
	核心设备

	9
	高速动态多目视觉检测设备
	套
	1
	核心设备

	10
	EPSON-SCARA机器人视觉系统集成设备
	套
	1
	

	11
	Fanuc-Delta机器人视觉系统集成设备
	套
	1
	

	12
	ABB机器人视觉集成设备
	套
	1
	

	13
	机器视觉工作站设备
	台
	38
	

	14
	视觉深度学习计算设备
	台
	2
	核心设备

	15
	台式计算机设备
	台
	10
	

	16
	激光打印机
	台
	2
	

	17
	7型办公桌配右侧柜
	张
	2
	

	18
	电脑桌
	张
	6
	

	19
	电脑椅
	张
	25
	

	20
	视觉部件存放柜
	只
	1
	



三、技术需求表
	序号
	设备名称
	功能及技术参数要求

	1
	隔光柜
	1.1．暗室环境设计，有效杜绝环境光干扰，提高视觉检测精准度
1.2．相机安装模组，可上下、左右调节
1.3．光源安装模组，可上下、左右调节
1.4．安装脚轮脚杯，轻松移动到放置位置固定
1.5．柜体尺寸≥600mm*600mm*1450mm
1.6．主要材料：铝型材+有机玻璃
1.7.中标后按用户要求定制

	2
	数控旋转运动实验台
	1、功能
1.1.相机支架、光源支架的高度和角度可以灵活调整，固定件采用黑色氧化处理，运动组件采用黑色双轴直线导轨。
1.2.采用PLC、触摸屏、步进电机等主要部件组成，可以模拟真实的现场工业设备的各种动作；旋转台可以通过触摸屏调节速度和旋转角度；可以进行匀速旋转、也可以进行间歇性（1－N个工位）旋转运行。
1.3.配置外设快速航空插头，可直接对接计算机的I/O卡，以触发相机、光源，也可以接收计算机开关量信号（如：OK信号、NG信号）。
1.4.具有声光报警提醒、触摸屏显示系统运行的各种的状态、故障，可以查询历史数据。
1.5.平台上方有相机、光源安装支架，可检测产品正面。
1.6.平台侧面安装相机、光源支架，可检测产品侧面，可单相机不同方位检测产品，也可2个相机同时检测。
2、技术指标
2.1.机箱：尺寸≥600mm*800mm*1550mm，材料：铝，数量：1
2.2.旋转平台：尺寸≥Ø250mm*10mm，材料：铝 ，数量：1
2.3.相机、光源支架：尺寸≥370mm*700mm*300mm，数量：2套
2.4.原点感应器：LJ18A3-8-Z，数量：1个
2.5.X轴移动的行程（左右）：≥450mm
2.6.Y轴移动的行程（上下）：≥300mm
2.7.旋转平台运动方式：匀速旋转、间歇旋转（1－N工位）
2.8.旋转平台转速：0-60r/min
2.9.重复运动精度：±0.05mm
2.10.跳动精度：±0.05mm
2.11.相机触发：PLC给触发信号（可根据旋转定位的脉冲设定触发信号，也可以根据旋转角度设定触发信号）
2.12.噪声：≤60db
二、视觉标定板
    适用于视觉软件的相机标定，外形尺寸：63mmx63mm ，图形尺寸：56mmx56mm,圆点直径：3.5，中心距：7，定位精度高达0.001mm,产品材质：光学玻璃，数量：5片


	3
	数控平移运动实验台
	1、功能特点
1.1．适用于高精度线阵视觉检测、高精度3D结构光测量和高精度线阵双目3D检测实验。
1.2.相机支架、光源支架的高度和角度可调整。固定件采用黑色氧化处理。运动组件采用高精度进口滚珠丝杆、黑高精度色双轴直线导轨。
1.3.系统采用PLC、触摸屏、步进电机等等主要部件组成。平台可以匀速往返运动、多点位置定位。各种速度和位置参数可在触摸屏上设置。
1.4.配置外设快速航空插头，可直接对接计算机的I/O卡，直接触发相机、光源，也可以接收计算机开关量信号（如：OK信号、NG信号）。
1.5.具有声光报警提醒、触摸屏显示系统运行的各种的状态、故障，可以查询历史数据。

二、技术指标
2.1.机箱：尺寸≥600mm*800mm*1550mm 
2.2.移动平台：尺寸≥300mm*300*10mm
2.3.相机机架：尺寸≥370mm*700mm*300mm
2.4.原点感应器：LJ18A3-8-Z
2.5.平台移动的行程：≥500mm
2.6平台运动方式：匀速往返、多速往返、多点定位往返
2.7平台移动速度：0-300mm/s
2.8重复运动精度：±0.01m，
2.9跳动精度：±0.01mm
2.10相机触发：PLC给触发信号（可以根据旋转定位的脉冲来设定触发信号设定方式）
2.11相机安装方式：通用开口平行夹，螺丝固定
2.12噪声：≤60db
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	CCD相机
	一、GIGE接口30万像素工业面阵相机 
1.1感光芯片：sony
1.2快门：Global Shutter
1.3靶面尺寸：≥1/4"
1.4感光芯片类型：ICX618
1.5水平/垂直分辨率：≥659px x494 px
1.6帧速率：≤120 fps
1.7颜色：黑白
1.8接口：GIGE
1.9 数量：1只

二、USB接口30万像素工业面阵相机
1.1感光芯片：sony
1.2快门：Global Shutter
1.3靶面尺寸：1/4"
1.4感光芯片类型：ICX618
1.5水平/垂直分辨率：≥659 px x 494 px
1.6帧速率：≤120 fps
1.7颜色：黑白
1.8接口：USB接口
1.9数量：2只

三、130万像素USB工业面阵相机
1、技术指标
1.1传感器型号：RJ33，
1.2快门：Global Shutter，
1.3靶面尺寸：1/3"，
1.4传感器类型：CCD，
1.5水平/垂直分辨率：≥1208 px x 960 px，
1.6帧速率：30 fps，
1.7颜色：黑白，
1.8接口：USB接口,
1.9数量：1只

四、500万像素GIGE接口工业面阵相机
1.1传感器型号：MT9P031
1.2快门：ROLLING
1.3靶面尺寸：1/2.5"
1.4传感器类型：CMOS
1.5水平/垂直分辨率：≥2592 px x1944 px
1.6帧速率：14 fps
1.7颜色：黑白
1.8接口：GIGE接口
1.9数量:1只
五、DALSA工业线阵相机 
1.1颜色：黑白，
1.2分辨率：≥2048x2
1.3行频：36kHz (140kHz)
1.4镜头接口：M42x1/C/F mount
1.5尺寸：≤72x60x50mm
1.6 数量：2只
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	镜头
	一、8mm工业镜头
1.1靶面尺寸：2/3"
1.2接口：C
1.3焦距：8mm
1.4 F值：F1.4
1.5 数量：1

二、16mm工业镜头
1.1靶面尺寸：2/3"
1.2接口：C型
1.3焦距：16mm，
1.4 F值：F1.4
1.5 数量：1

三、35mm工业镜头
1.1靶面尺寸：2/3"
1.2接口：C，
1.3焦距：35mm
1.4 F值：F1.4
1.5 数量：1

四、远心镜头
1.1倍率：0.2
1.2物方视野：Φ40mm
1.3像方视野：Φ8mm
1.4工作距离：95mm±5%
1.5远心度：<0.2º
1.6景深：35.1mm
1.7光圈：F14
1.8测量范围：1/2"：32x24mm,  1/3"：24x18mm
1.9 数量：1

五、360度镜头 1只
1.1能够对直径小到7毫米的物体成像。能进行药品容器、塑料盖、预成型件，瓶颈、螺丝等其他螺纹物体的检测。
1.2靶面：1/2"
1.3视场：最小：7.5x5mm，典型：15x10mm,最大：25x17mm
1.4工作距离：28~53mm
1.5 F-值：8-32
1.6直径：143mm
1.7长度：110.5mm,
1.8重量：990
1.9接口：C
1.10数量：1
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	光源
	一、白色环形光源
1.1尺寸：外径100x内径66x高27mm，
1.2角度：30度,
1.3电压：24V，
1.4功率：4.3W/7.2W,
1.5颜色：白色，6600K（色温）
1.6数量：1

二、红色环形光源
1、技术指标
1.1尺寸：外径60mm，
1.2角度：30度,
1.3电压：24V，
1.4功率：8.6W,
1.5颜色：红色
1.6数量：1

三、三色光 3只
1.1尺寸：外径60mm
1.2角度：30度
1.3电压：24V
1.4功率：8.6W
1.5颜色：红色、黄色、蓝色
1.6数量：3
四、白色条形光源
1.1尺寸：L206*W36*H26mm，
1.2电压：24V，
1.3功率：16.8W,
1.4颜色：白色，6600K（色温）
1.5数量：1

六、蓝色同轴光
1.1尺寸：L80*W46*H47mm
1.2电压：24V
1.3功率：2.5W
1.4颜色：蓝色
1.5数量：1

七、白色同轴光
1.1尺寸：L97*W70*H70mm
1.2电压：24V
1.3功率：5.4W
1.4颜色：白色，6600K（色温）
1.5数量：2

八．白色碗光
1.1尺寸：W116*H58.91mm
1.2电压：24V
1.3功率：11.5W
1.4颜色：白色，6600K（色温）
1.5 数量:1

九、蓝色碗光
1.1尺寸：W116*H58.91mm
1.2电压：24V
1.3功率：5.4W
1.4颜色：蓝色
1.5数量:1

十、白色线光源
1.1尺寸：L220xW53xH114.7mm
1.2电压：24V，
1.3功率：90W,
1.4颜色：白色，6600K（色温），
1.5数量：2

十一、线光源控制器
1.1通道数：1路
1.2单路输出电流：≥17.5A，
1.3输入电压：170-260V,
1.4亮度调节级别：无级调节， 
1.5驱动方式：恒定电压
1.6数量：2

十二、模拟控制器
1.1通道数：4路
1.2单路输出电流：最大1A，
1.3输入电压：100-240V,
1.4亮度调节级别：无级调节， 
1.5驱动方式：恒定电压
1.6数量：2

十三、数字控制器
1.1通道数：4路
1.2通讯方式：RS232，
1.3输入电压：100-240V,
1.4亮度调节级别：256级调节， 
1.5驱动方式：恒定电压
1.6数量：2
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	网络交换机
	1.1网络标准：以太网
1.2端口：48个10/100/1000Base
1.3速度：10/100/1000Mbps
1.4MAC地址表：16K MAC
1.5VLAN：4k


	8
	多功能混合式视觉检测设备
	一、 视觉系统（包括面阵检测和线扫检测）
1.功能
▲1.1检测电池外观尺寸及缺陷项如下（面阵相机检测）：
（1）检测电池封装起皱
（2）电池封装未压极耳
（3) 极耳胶不良
（4) 电池压伤、夹伤
（5) 入壳不良
（6) 侧封尺寸不良
（7) 角位凹坑不良
（8) 底封边未封不良
（9) 黄胶外露不良
（10) 铝膜碎屑不良
（11) 双平台检测设计，可面阵相机检测，同时也可通过机器人把产品放入线扫相机检测平台检测
1.2 PCB检测项目如下（面阵相机检测）：
（1）丝印：PCB表面的字符和符号的丝印不良
（2）检测PCB表面是否有污渍、杂物、凹坑、锡渣残留
（3）尺寸测量
（4）孔位检测
1.3 印刷品检测项目如下（线扫相机检测）：
（1）、压爆：字体因受外力而松动
（2）、掉字母：字体脱落
（3）、沙眼：字体不实
（4）、重影：油墨印刷时套位不正，模糊
（5）、塞网：不下油墨，沙眼
（6）、漏油墨：烂网
（7）、字母残缺：字母缺失
（8）、刮花：印刷时被异物磨损
1.4 轮毂模拟检测项目如下：
（1）轮毂是否有划痕
（2）外部是否有磕伤断裂
2、技术指标
2.1面阵检测平台：
（1）千万像素工业级相机：分辨率：≥3840x2748，帧率：10fps，颜色：黑白，像素尺寸：1.67x1.67, 数量：4个
（2）工业级镜头：a、焦距12mm,光圈范围F2.0-F16,畸变<0.77%，后焦距10.36，接口类型C型，靶面尺寸1"，数量：2个；b、焦距8mm，光圈范围F1.4-F16, 畸变<1.5%， 接口类型C型，相面尺寸1"数量：2个；
（3) LED条形光源：发光区域长度：300x30mm,颜色：白色，电压：24V，功率：8.6W/14.4W，数量：6个
（4) 模拟光源控制器：通道数：4路，单路最大输出功率：24W，输入电压：100-240V,亮度调节级别：无极调节，常亮/常灭模式切换：支持，数量：2个
（5) 千兆以太网卡：PCI Express接口卡类型：X4通道，PCI连接器：金手指X4，控制器：英特尔 I350AM2，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，IEEE 标准/网络拓扑结构：千兆以太网，1000Base-T，全双工/单工：在所有运行速度下均支持单工和全双工操作，数据传输率：全双工模式下，每个端口的速率为 2000 Mb/s、200 Mb/s 和 20 Mb/s数量：2张，
2.2旋转线扫平台：
（1) 百万像素工业相机：传感器型号RJ33,靶面尺寸1/3",像元尺寸：3.75μm，分辨率1280*960，帧率30fps,接口GigE,数量：1个，
（2）百万像素工业级镜头：靶面尺寸：2/3″,焦距：35mm,光圈范围：F1.6~F16，最小物距：0.3m，最小物距视场：2/3″ 8.1x6.0mm,接口：C口，变形率：-0.8%（y=5.5）,重量：87g,数量：1个
（3) 环形光源：数量：1个，
（4) 千兆以太网卡：PCI Express接口卡类型：X4通道，PCI连接器：金手指X4，控制器：英特尔 I350AM2，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，IEEE 标准/网络拓扑结构：千兆以太网，1000Base-T，全双工/单工：在所有运行速度下均支持单工和全双工操作，数据传输率：全双工模式下，每个端口的速率为 2000 Mb/s、200 Mb/s 和 20 Mb/s数量：2张，
（5) 2K线扫相机：分辨率2048pixels,线率80kHz Sapera LT152KHz standard,像素大小7.04μmx7.04μm,接口GigE,数量：1个，
（6) 高亮度线光源：1个，
（7) 线光源控制：1个
二、配套工作台体
1、功能
（1）需双检测平台设计，面阵相机双面检测+线扫相机检测
（2）具备PLC学习功能、机器人编程功能、离线软件编程功能
（3）具备机器人通讯学习功能 、机器人学习功能 ，
（4）可完成上下料、电池检测、PCB、印刷品、模拟轮毂瑕疵检测等功能，实训模块为电池搬运、电池检测等功能
（5）实训台可实现OK/NG产品分类放置功能
（6）实现线扫相机检测卷状产品丝印不良功能
2、技术参数
（1）实训平台尺寸≥1600mm（L）×1800mm（W）×1850mm（H）
（2）面阵相机检测平台：台面安装光学玻璃：≥320mm（L）x320mm（W）,台面上2组相机固定安装模组、光源固定安装模组（相机、光源可上下、左右、角度自由调节），台面下2组相机固定安装模组、光源固定安装模组（相机、光源可上下、左右、角度自由调节）
（3）线扫相机+面阵相机检测平台：
三、控制主机
1、技术参数
1.1 酷睿四核I7-6700/16G/256SSD+1T机械/K620 2G显卡/显示器：19.5寸LED宽屏显示器/无线鼠标键盘/操作系统：win7 32位
四、PLC可编程控制器
1.1具有16点输入/16点输出，处理各单元检测信号，管理工作流程等任务。同时将编程接口引出，便于程序的编写，导入以及调整， 数量1套，
1.2触摸屏显示：采用10.1英寸进行参数设置与显示，数量：1套，
五、配套资源
1.1系统电气原理图源图
▲1.2.视觉处理程序源代码及注释说明（验收时可编译执行且完成所有要求的功能）
▲1.3.PLC源程序
1.4整机的solidworks 或Pro/E或UG的3D源图
1.5.实训指导书、使用说明书、调试说明书等。
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	高速动态多目视觉检测设备
	一、 自动光学检测试验台设备
1．功能
1.1利用光电视觉技术代替人眼视觉检测，通过振动盘全自动上料到圆形旋转光学玻璃检测平台，通过校正装置校正产品，利用光纤触发，工业CCD相机高速拍照运动中的产品，再由工业用计算机与视觉检测软件系统对拍照图片进行实时检测、分析、计算，判断样件是否合格，然后将结果输出、统计，发现不良品进行自动剔除。
▲1.2检测项目
能进行如下产品的外观缺陷检测：
（1）电子元器件
（2）粉末冶金零件
（3）塑料注塑件
（4）汽车零配件
（5）精密齿轮
（6）密封橡胶圈
（7）精密五金件
（8）精密冲压件等
1.3检测参数：
包括：高度、直径、多段高度、多度宽度、孔径等尺寸，字符、表面缺陷、产品是否混料等
1.4可扩展性：可根据客户需求定制软件界面及要求，可与包装机自动对接，完成自动包装。
2、技术指标
▲2.1检测精度：±0.02~0.05mm（检测精度可自行设定）
2.2检测速度：500 ~1000支/每分钟（根据不同工件不同）
2.3试验台外形尺寸（主机台）：≥1100(L)*950(W)*1800(H)mm
2.4试验台外形尺寸（副机台）：≥700(L)*600(W)*1300(H)mm ,有上料机构：振动盘、直振、上料控制器.
2.5工作功率：≤1500W
2.7工作气压：0.4-0.65Mpa.
二、视觉部分
1、功能
1.1视觉系统检测精密五金产品外观尺寸及缺陷项如下：
（1）检测产品总高、产品边高 
（2）检测产品内径 、产品外径 
（3) 检测产品折弯直径、脏污、变形
（4) 检测产品脏污、变形
2、技术指标
2.1  130万像素工业级相机：分辨率：1296x966，帧率：30fps，颜色：黑白，像素尺寸：3.75x3.75, 数量：2个
2.2  30万像素工业级相机：分辨率：659x494，帧率：120fps，颜色：黑白，像素尺寸：5.6x5.6, 数量：2个
2.3 工业镜头，靶面尺寸：2/3″,焦距：35mm,光圈范围：F1.6~F16，最小物距：0.3m，最小物距视场：2/3″ 8.1x6.0mm,接口：C口，变形率：-0.8%（y=5.5）,重量：87g,数量：4个
2.4 背光源：发光区域：50x50mm,颜色：白色，电压：24V，功率：2.4W/3.6W，数量：2个，
2.5 环形光源：直径：70mm，角度：90度，颜色：蓝色，电压：24V，功率：2.2W/3.6W，数量：1个，
2.6 环形光源：直径：90mm，角度：30度，颜色：蓝色，电压：24V，功率：3.8W/5.8W，数量：1个，
2.7 模拟光源控制器：通道数：4路，单路最大输出功率：24W，输入电压：100-240V,亮度调节级别：无极调节，常亮/常灭模式切换：支持，数量：1个，
2.8 千兆以太网卡：PCI Express 接口卡类型：2通道，控制器：英特尔 I350AM2，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，数量：2张，
三、配套实训台
1、功能
1.1具备PLC基础学习、PLC通讯学习以及视觉软件编程学习功能 
1.3具备产品自动上下料、自动校正、产品多相机多工位检测、高速运动中实时检测、自动筛选等功能
1.4可实现OK/NG产品的分类放置
2、技术指标
2.1实训平台尺寸：≥1100(L)*950(W)*1800(H)mm
2.2台面安装光学玻璃转盘，
2.3台面旋转玻璃盘上部安装3组相机模组、光源固定模组（相机、光源可上下、左右调节），
2.4台面旋转玻璃盘下部安装1组相机模组、光源固定模组（相机、光源可上下、左右调节），
2.5伺服控制系统： 速度频率响应2.0kHz，伺服马达功率≥400W，最大转矩：≥3.8 N•m，额定转速：≥3000 r/min，最大转速：≥5000 r/min，瞬时允许转速：≥5750 r/min，环境温度：运行时0°C~40°C
四、工控机
1、技术参数
1.1 IPC3000 4G内存|| 128G金士顿固态硬盘|| intelCPUI5 4590||芯片组 H81 ||显示器：19.5寸LED宽屏显示器||无线鼠标键盘||操作系统：win7 32位||串口2个|| USB口6个|| PCI扩展槽3个|| PCIE扩展槽3个|| RJ45*2||VGA/DVI接口各一个。
五、PLC可编程控制器
1、技术参数
1.1 PLC主机：具有16点输入/16点输出，处理各单元检测信号，管理工作流程等任务。同时将编程接口引出，便于程序的编写，导入以及调整， 数量1套，
1.2 触摸屏显示：采用10.1英寸进行参数设置与显示，数量：1套，
六、提供配套资源
1.1系统电气原理图源图
▲1.2.视觉处理程序源代码及注释说明（验收时可编译执行且完成所有要求的功能）
▲1.3.PLC源程序
1.4整机的solidworks 或Pro/E或UG的3D源图
1.5.实训指导书、使用说明书、调试说明书等。
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	Fanuc-Delta机器人视觉系统集成设备
	一、视觉系统
1、功能特点
1.1	在已有的Fanuc Delta机人上安装视觉系统，并能引导机器人进行动作
1.2	产品通过振动盘上料到输送线上，通过视觉系统拍照、定位，引导机器人把不同的产品（颜色、形状等）归类放至相应的收料盒内
1.3	实现形状识别、颜色识别、倍速链运动时动态抓取
2、技术指标
2.1检测精度：±0.05mm，
2.2相机支架尺寸：≤1100(L)*950(W)*1800(H)mm，
2.3 130万像素工业级相机：分辨率：1296x966，帧率：30fps，颜色：黑白，像素尺寸：3.75x3.75, 数量：1个
2.4百万像素工业级镜头：靶面尺寸：2/3″,焦距：35mm,光圈范围：F1.6~F16，最小物距：0.3m，最小物距视场：2/3″ 8.1x6.0mm,接口：C口，变形率：-0.8%（y=5.5）,重量：87g,数量：1个
2.5 环形光源：直径：70mm，角度：90度，颜色：白色，电压：24V，功率：2.2W/3.6W，数量：1个，
2.6 模拟光源控制器：通道数：2路，单路最大输出功率：24W，输入电压：100-240V,亮度调节级别：无极调节，常亮/常灭模式切换：支持，数量：1个，
2.7 千兆以太网卡：PCI Express 接口卡类型：2通道，控制器：英特尔芯片，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，数量：1张
2.8 计米轮：电源电压DC5V±5%,电流130mA以下，输出方式为线性驱动器，最高响应频率100KHz,起动转矩0.98mN˙m以下，允许最高旋转数6000r/min，连接方式为导线引出式,数量：1套。
二、工控机
1.1．IPC3000 4G内存|| 128G金士顿固态硬盘|| intelCPUI5 4590||芯片组 H81 ||显示器：19.5寸LED宽屏显示器||无线鼠标键盘||操作系统：win7 32位||串口2个|| USB口6个|| PCI扩展槽3个|| PCIE扩展槽3个|| RJ45*2||VGA/DVI接口各一个。
三、提供配套资源
1.1系统电气原理图源图
▲1.2.视觉处理程序源代码及注释说明（验收时可编译执行且完成所有要求的功能）
1.3.视觉系统与Fanuc-Delta机器人通讯协议及实现方法说明
1.4.实训指导书、使用说明书、调试说明书等。
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	EPSON-SCARA机器人视觉系统集成设备
	一、视觉系统集成
1、功能特点
1.1	在现有EPSON-SCARA机器人上安装视觉系统，并引导机器人动作；
1.2视觉系统拍照获取产品位置，引导机器人抓取产品放入治具。
2、技术指标
2.1检测精度：±0.05mm
2.2 130万像素工业级相机：分辨率：1296x966，帧率：30fps，颜色：黑白，像素尺寸：3.75x3.75, 数量：1个
2.2百万像素工业级镜头：25/35mm,低畸变，低失真，数量：1个
2.3 环形光源：直径：60mm，角度：90度，颜色：白色，电压：24V，功率：2.2W/3.6W，数量：1个
2.4 模拟光源控制器：通道数：2路，单路最大输出功率：24W，输入电压：100-240V,亮度调节级别：无极调节，常亮/常灭模式切换：支持，数量：1个
2.5 千兆以太网卡：PCI Express 接口卡类型：2通道，控制器：英特尔芯片，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，数量：1张
二、工控机
1.1． IPC3000 4G内存|| 128G金士顿固态硬盘|| intelCPUI5 4590||芯片组 H81 ||显示器：19.5寸LED宽屏显示器||无线鼠标键盘||操作系统：win7 32位||串口2个|| USB口6个|| PCI扩展槽3个|| PCIE扩展槽3个|| RJ45*2||VGA/DVI接口各一个。
三、提供配套资源
1.1系统电气原理图源图
▲1.2.视觉处理程序源代码及注释说明（验收时可编译执行且完成所有要求的功能）
1.3.视觉系统与EPSON-SCARA机器人通讯协议及实现方法说明
1.4.实训指导书、使用说明书、调试说明书等。
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	ABB机器人视觉集成设备
	一、视觉系统
1、功能特点
1.1	在原有ABB 1210六轴机器人上安装视觉系统，并引导机器人动作；
1.2	先通过视觉系统拍照获取产品位置，机器人抓取产品放入治具
2、技术指标
2.1 检测精度：±0.05mm
2.2 130万像素工业级相机：分辨率：1296x966，帧率：30fps，颜色：黑白，像素尺寸：3.75x3.75, 数量：1个
2.3 工业相机通讯电缆、电源电缆，数量：1套
2.4百万像素工业级镜头：25/35mm,低畸变，低失真，数量：1个
2.5环形光源：直径：60mm，角度：90度，颜色：白色，电压：24V，功率：2.2W/3.6W，数量：1个，
2.6 模拟光源控制器：通道数：2路，单路最大输出功率：24W，输入电压：100-240V,亮度调节级别：无极调节，常亮/常灭模式切换：支持，数量：1个，
2.7 千兆以太网卡：PCI Express 接口卡类型：2通道，控制器：英特尔芯片，I/O: 双口 RJ45，位于线路板边缘，数量：1张
二、工控机
1、技术参数
1.1． IPC3000 4G内存|| 128G金士顿固态硬盘|| intelCPUI5 4590||芯片组 H81 ||显示器：19.5寸LED宽屏显示器||无线鼠标键盘||操作系统：win7 32位||串口2个|| USB口6个|| PCI扩展槽3个|| PCIE扩展槽3个|| RJ45*2||VGA/DVI接口各一个。
三、提供配套资源
1.1系统电气原理图源图
▲1.2.视觉处理程序源代码及注释说明（验收时可编译执行且完成所有要求的功能）
1.3.视觉系统与ABB机器人通讯协议及实现方法说明
1.4.实训指导书、使用说明书、调试说明书等。
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	机器视觉工作站设备
	1.1	CPU	Xeon E3-1225 v5
1.2	显卡	NVIDIA® Quadro® K1200 (4 GB)
1.3	内存	16 GB DDR4-2133
1.4	主板	Intel 芯片组
1.5	硬盘	1 TB SATA 硬盘 (7200 rpm) + 128GB PCIe SSD固态硬盘
1.6	键鼠	USB Keyboard Chinese，USB Optical Mouse
1.7	系统	预装正版Windows 7 Professional 64bit OS
1.8	网卡	1000Mbps以太网卡
1.9	显示器	≥23英寸；最佳分辨率1920×1080；LED显示器；平面显示器；16：9宽屏
1.10原厂质保
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	视觉深度学习计算设备
	▲1.1 CPU型号：Xeon 44核2.2GHz Xeon E2650 V4*2 
1.2主板芯片组：Intel C612 
1.3扩展槽：11×PCI-E 16x
▲1.4内存: 512GB RECC DDR4  2400MHz R.ECC
▲1.5系统盘容量：1TB * 2 SATA SAS SSD企业级
1.6数据盘容量：6TB 企业级  2T* 3个 
▲1.8显卡  TITAN XP Pascal 12GB显存 * 8
1.9网卡描述：双千兆网卡
1.10机箱类型：4U机架
1.11操作系统： Ubantu 
1.12电源描述：2000W 冗余2+2 电源            
1.13工作温度：10~35℃ 工作湿度：20~80%
1.14显示器：SamSung23寸LED宽屏显示器/无线鼠标键盘/ 数量每套2台，配双显示器固定和调整支架，显示器接口与主机配套。
1.15 配品牌键盘鼠标；
1.16 原厂质保
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	台式计算机设备
	1.1 CPU	英特尔、酷睿、i7-8700
1.2显卡	256/1050Ti-4G独显
1.3内存	32G DDR4 2400Mhz
1.4主板	英特尔@Q270高速芯片组
1.5硬盘	1TB7200rpm SATA+ 128GB PCIe SSD固态硬盘
1.6键鼠	  键盘、有线鼠标
1.7操作系统：正版Win 10
1.8网卡	1000Mbps以太网卡
1.9显示器	23.8英寸IPS显示器-SE2416HM
1.10原厂质保
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	激光打印机
	1.1支持功能：打印 扫描 复印 传真
1.2打印幅面：A4 幅面
1.3打印类型：彩色激光
1.4扫描类型：平板式，扫描分辨率：300dpi(ADF);1200dpi(平板)
1.5打印功能分辨率:600*600dpi
1.6复印功能复印分辨率：600*600dpi
1.7最大复印页数：高达99份
1.8电源：220到240伏交流电(+/-10%)
1.9支持纸张尺寸：A4;A5(L);A5(P);A6;B5;B6
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	7型办公桌配右侧柜
	1.1尺寸2000×900×750mm
1.2 材质：实木环保板材，胡桃色
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	电脑桌
	1.1.尺寸：1600*800*750，多人位
1.2斑马木颜色；
1.3座位配置10A多孔插座和RJ45网络口。
1.4 需进行网络、电的配线、布置。
1.5 中标后按照
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	电脑椅
	· 1.1椅面材质：网布
· 1.2类型：办公椅，居家椅，会议椅
· 1.3功能：可升降，可旋转
· 1.4扶手类型：固定扶手
· 1.5五星脚材质：尼龙脚
1.6 承重：120kg以上
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	视觉部件存放柜
	1.1方便于存放相机、镜头、光源等部件，带锁。
1.2优质冷轧钢，金属材质厚度≥1mm；
1.3尺寸≥1800*1000*390
1.4 多层结构，方便陈放相机、镜头、光源、控制器等。



投标人须提供核心设备生产厂商的出厂技术参数配置表彩页（或中文技术参数说明书，或设备生产厂商有关技术参数的说明）。 

四、商务要求表
	质保期、履约金及质保金
	（1）质保期：  3   年；
（2）履约金及质保金：
国内产品：合同签订前，中标人应先缴纳合同总金额5%的履约保证金，验收合格后自行转为质保金，在承诺的质保期满后，如无质量、服务投诉和索赔，该款项无息返还。

	付款条件
	①设备：乙方向甲方出具付款项的全额增值税专用发票，并提供货物原产地证明（格式见附件）。汇总开具增值税专用发票的，需附税控系统开具的《销售货物或者提供应税劳务清单》，并加盖单位财务或发票专用章。
②其他货物及服务：乙方向甲方出具付款项的全额增值税发票。
货物安装调试完毕，验收合格，并提供符合甲方付款流程所需其他材料的前提下，甲方在10个工作日内一次性支付合同总价款。


	交货时间
及地点
	时间： 合同签订后  90   天内交货
地点：     浙江师范大学校内31幢                       

	售后服务、培训保障或维修响应时间
	培训5人以上，完全掌握设备的使用方法，售后确保24小时响应，一周维修不好更换。

	[bookmark: _Toc170792780]备品备件及耗材等要求
	过保修3年期后，所有配件按照市场价8折提供




[bookmark: _GoBack]

