谈判需求

编号：TP2013007
采购单位名称：浙江师范大学
一、项目要求

	项目名称
	智能机器人

	采购内容
	详见设备清单

	单位及数量
	详见设备清单

	主要功能及用途
	可以实现复杂路面的运动控制、网络控制、基本图象处理、语音采集、AD采样、测距、图像采集及处理、语音识别、路径规划等功能。

	产地要求（货物采购必备）
	本项目采购货物须为中华人民共和国境内生产（不含港澳台地区）


二、设备清单
	序号
	设备名称
	单位
	数量
	备注

	01
	智能机器人
	套
	1
	


三、技术需求表
	功能要求
	▲1.产品包括系统自检程序，可实现自主漫游、追踪目标(如跟人行走)、语音识别、图像处理等功能；
▲2.配机器人仿真软件（可现场演示）：提供多个机器人竞技场环境；

3.语音对话功能：能通过语音方式与非特定人进行简单语音对话；
4.人脸识别功能：能识别、保存人脸，识别出人脸后与数据库的人脸信息进行比对，并打招呼；
5.动态物体跟踪功能：能对特定区域物体进行跟踪；
6.自动充电功能：能自动搜寻充电站，完成自动充电功能；
7.自主导航功能：有多种避障传感器，能在非结构环境中完成自主导航。
8.模拟唱歌跳舞功能：通过动作、光效、音乐等模仿跳舞；
9.图形化编程功能：可为算法的快速原型开发提供方便；

10.其它辅助功能：具备PCI、USB、串口、网口、等多种接口；面向对象编程，提供包括网络控制，图形处理，声音处理，运动控制，语音识别等开发函数库和开发实例；通讯协议开放，用户可根据自身要求对软硬件进行二次开发。

	性能及技术指标
	▲1.驱动方式：履带式结构，差动驱动，工业级履带配合进口传动装置；
▲2.电机及其驱动：直流电机驱动，原装H桥式电机驱动器；

▲3.两自由度云台视觉系统：左右旋转角度不小于180度，俯仰角度不小于-70度~+70度，CCD传感器，水平分辨率不小于470tv lines；镜头为光学变焦不小于10倍，镜头为数字变焦不小于30倍，并闭环旋转控制，主动调节相机方位，实现目标跟踪等任务；

▲4. 配高精度数字罗盘和GPS定位系统：数字罗盘的精度不低于2°，分辨率不低于0.1°，最大采样频率为20Hz，GPS定位精度不低于15m；
5.本体材料为金属，模块化结构设计；
6.动力、控制电源分开提供，配备锂电池或镍氢电池，并可用外接电源，运行时间>4小时，充电时间<15小时；

7.最大速度>0.5m/s，位置闭环精度<1%，速度闭环精度<1%，推力>30kg，越障高度>8cm，跨沟宽度>10cm，爬坡能力可达50% grade (空载30°)；
8.控制器采用工业级主板，双核CPU，内存容量不小于1G，硬盘容量>300G；
9.声纳传感器不少于4个，测距范围不小于（50cm-5m），精度不劣于5%；PSD传感器不少于4个，测距范围内（10cm-80cm）精度不劣于30%；配16位高精度A/D采集卡；配像素不劣于100万、不少于30帧/秒的摄像机；300M无线网卡；

10.可外接多路A/D，配工业级液晶显示器；
11.软件部分开发系统采用WINDOWS操作系统，开发语言为VC等，可网络编程，包含运动控制、网络控制、图象采集及处理、语音采集、AD采样、测距、语音识别等函数库；提供源码形式演示程序。



四、商务要求表

	质保期
	1、免费质保期：至少壹年；

2、签订合同前，成交供应商须向我中心指定的账户交纳合同总金额5%的履约保证金在全面履行合同验收合格后履约保证金自行转为质量保证金，在质保期内成交供应商提供的货物质量和服务符合合同约定，无投诉和索赔，质保期满后该款无息返还给成交供应商。

	售后技术服务要求
	1、设备安装：设备到货后，按照用户通知的日期选派经验丰富的专家负责安装，调试。

2、技术培训：安装后进行现场培训，内容包括仪器的技术原理、操作、数据处理、基本维护等，培训时间不少于2天。
3、售后服务：软件终身免费升级。终身提供易耗品，零备件。如果仪器出现故障，在接到通知后即时响应。如有必要，公司维修人员须在48小时内抵达用户现场维修。重大问题或其他无法迅速解决的问题争取在一周内解决或提提备品备件,不影响我方的使用。

	交货时间及地点
	时间：（合同签订后 30 天内） 

交货地点：浙江师范大学21幢连廊505室 

	付款条件
	货到验收合格后，在乙方票证齐全，符合甲方付款流程的前提下，甲方在10个工作日内一次性支付合同总价款。


