
一、项目要求

	项目名称
	工业机器人系统实训考核装备

	采购内容
	详见设备清单

	单位及数量
	详见设备清单

	主要功能及用途
	能够支撑《工业机器人技术基础》、《工业机器人编程技术》、《工业机器人应用系统仿真技术》、《工业机器人工作站系统集成》、《机电传动控制》、《可编程控制系统》等课程的实验教学。也可用于《工业机器人编程实训》、《工业机器人应用系统三维建模实训》、《工业机器人工作站应用实训》等实训教学，还可满足技能竞赛和各级培训的要求。

	产地要求
	本项目采购货物须为中华人民共和国境内生产（不含港澳台地区）



二、设备清单
	序号
	1. 设备名称
	单位
	数量
	备注

	1
	工业机器人系统实训考核装备
	套
	3
	


三、技术需求表
	序号
	设备名称
	技术参数
	备注

	1
	工业机器人系统实训考核装备
	1、工业机器人


机器人本体：

1)
▲具有6个自由度，串联关节型工业机器人；

2)
▲到达距离≥580mm；

3)
▲承重能力≥3kg；

4)
▲重复定位精度小于等于0.01mm；

5)
集成信号源为上臂10路信号；

6)
集成气源为上臂最高5bar；

7） BaseWare 机器人操作系统；

8） 强大的RAPID编程语言；

9） PC-DOS文本格式。

机器人控制器：

1）额定功率≥3KVA；采用多处理器系统，PCI 总线，奔腾CPU，大容量闪存(256M)，20s UPS 备份电源；带DC24V 16in/16out IO卡；

2）机器人基本控制软件，ROBOTWARE5.0版本；

3）带二次开发选项，提供基于VB和C#的二次开发功能；

4）在机器人使用寿命内，使用机器人离线软件进行实时程序、IO、机器人3D动态动作监控；远程机器人系统备份与恢复功能；

5）具有自动工具重量与载荷检测设定功能；具有机器人全寿命保养自动维护检测系统功能；具有机器人运动轨迹实时微调功能；

6）自带自定义可编程IO；具有3D实时舒适摇杆手动操作系统；

7）机器人控制系统软件基于WINCE平台，以便基于机器人的二次开发；

8）机器人控制系统原配固态存储器容量1G，并支持USB扩展为副存储器；

9）机器人控制柜带不少于8输入8输出开关量接口。

示教器：

与本体配套，便携式示教盒，具备操纵杆和键盘；彩色触摸式显示， 具中/英文菜单选项，示教器电缆10m。

2、工业机器人安装台

1）外形尺寸：不小于900mm*600mm*515mm；

2）底座整体尺寸：不小于350mm*350mm*500mm；

3）机器人安装面尺寸：不小于210mm*210mm*10mm；

3、操作对象承载台


1）外形尺寸：不小于500mm*400mm*500mm；

2）操作对象承载平台底座采用铸铁；

3）工作台面采用不锈钢面板，厚度≥22mm，表面镀鉻处理，M6螺纹安装孔。可快速牢靠安装多种工作对象。

4、基础学习和实训套件


1）轨迹示教模块采用不锈钢加工制造，在平面、曲面上蚀刻不同图形规则的图案；

2）可训练对机器人基本的点示教，直线、曲线运动足迹的掌握；学习点的定位及机器人运动路线选择优化；

3）描图夹具采用焊接工装套件中的焊枪夹具，以焊丝为基准来进行，描图编程任务。

5、搬运工作站


1）工作站由两块地板座分别有四组不同形状和编号的工件组成，有圆形、正方形、六边形等；

2）底板外形尺寸560×400×8mm；

3）夹具采用吸盘式夹具，包含真空吸盘、吸盘夹具、机器人法兰盘连接件等组成。

6、焊接工装套件


1）焊接工作站由四条30×30×270mm、八条30×30×200mm的铁制管，以及若干组合夹具组成整体尺寸为：560×400×230mm的方形焊接模型。模拟多道焊缝的焊接；

2）采用45度焊枪，机器人法兰连接件等组成。

7、码垛工装套件


1）码垛工作站整体采用铝材加工，表面阳极氧化处理；

2）由物料摆放底板、码垛底板、长方形/正方形两种物料块组成；

3）操作者可根据需要选择摆放；可根据需要自由组合码垛出多种形状；练习对机器人码垛、阵列的理解并快速编程示教的应用技能；

4）码垛夹具采用吸盘式夹具，包含真空吸盘、吸盘夹具、机器人法兰盘连接件等组成；

5）夹具本体及法兰盘连接件，采用铝制且表面进行阳极氧化处理。

8、模拟涂胶工装套件


1）涂胶工作站整体外形尺寸：560×400×80mm，由尺寸为130×100×80mm的被涂胶对象，280×200×8m模型支撑板等组成。可用模拟被涂胶对象的多道轨迹涂胶；

2）涂胶夹具由：1只涂胶枪，夹具本体及法兰盘连接件组成。

9、自动生产线工作站


1）包含供料单元、平皮带、轴承、主动轴、从动轴、码垛工作台等组成；

2）变频器；

3）旋转编码器；

4）减速电机。

10、装配台

1）尺寸：不小于900mm*500mm*1300mm；

2）共分为两层，下层采用角铁焊接而成台采用20mm的实木台面。上层有工具固定存放区域，不同的工具存放在其固有位置，并配有台虎钳。

▲11、软件仿真教学视频

视频具有以下功能机器人标准IO板的设定，机器人系统输入输出与IO信号的关联，机器人程序数据，机器人IO通讯的介绍，机器人系统的备份与恢复，机器人设定机器人系统的日期与时间等。

▲12、系统教学资源设计平台

可对工业机器人电气硬件的系统设计，包含电控系统、主电路、控制电路、人机界面等器件选型测试，同时可对设计成果进行仿真和验证，和设备完全融合的开发平台，通过改变设计的相关参数可改变系统的工作效果，如断路器过载，线径选型过小，电机堵死等现象。能轻松在现有仿真平台上进行对系统内器件参数的修改。能模拟常用液压电气元件的故障，以及故障对系统的影响，能自定义故障，通过仿真模拟出故障对系统的影响。同时也有一系列的故障排除功能允许用户在仿真过程中查找错误并立刻排除。

13、电脑桌：铝木结构，含4个万向带刹车轮。

14、配套工具：人机界面通信电缆、可编程控制器通信电缆、小一字螺丝刀、小十字螺丝刀、长柄一字螺丝刀、长柄十字螺丝刀，剪刀、剥线钳、电工钳、尖嘴钳、斜口钳、活动扳手、万用表。

15、PLC模块：采用西门子或三菱，LD指令处理器：硬PLC；I/O点数：64。

16、装配台及装套件存放柜


1）尺寸：不小于900mm*500mm*1300mm；

共分为两层，下层采用角铁焊接而成台采用20mm的实木台面。上层有工具固定存放区域，不同的工具存放在其固有位置，并配有台虎钳。

2）钣金柜，上下节，共分四层，可按规定存放8套相关实训套件。

17、操控台

1）尺寸：不小于900mm*530mm*980mm；

2）带四个自锁脚轮，面板包括机器人输入、输出信号检测口，夹具信号输入输出检测口，模式选择按钮，触摸屏安装孔，急停、启动、复位、暂停按钮、运行指示、停止指示，实训指示灯红绿各四只，实训急停开关一只、点动和自锁按钮各三只；

3）漏电开关一只，空气开关三只，开关电源两只，中间继电器(AHN223224 DC24V   AHNA21T 5A)16只，中继转换板一套，接线端子一套。线槽一套，线槽通过接头360度无缝对接，同时可安装伺服驱动器、变频器、PLC等；

4）人机界面采用7寸，串口，USB口，以太网口，人机界面产品的设计符合工业环境。

18、供气系统：排气压力0.8≥MPa；流量≥58L/min。

19、安全防护组件


防护罩：

1）整体外形尺寸：2800*2800*2000；

2）由有机玻璃和铝合金骨架组成；

安全光幕：

1）尺寸：不小于1350*1395mm；

2）AGV信号扬声器；

3）12-36V支持TF卡外置MicroUSB接口；

4）门禁开关：DOOR/EXIT双控；KOB电磁锁；吸力280公斤。

20、实训工位

设备框架采用铝合金+有机玻璃+安全门（锁）+安全光幕的结构组成，同时配有语音报警提示功能，充分保证学习和使用过程的安全。

▲21、工业机器人多品牌仿真系统

该仿真系统覆盖了ABB、FANUC、安川、KUKA、广州数控五类品牌的机器人。系统覆盖的功能：示教盒基本功能模拟，a. 示教盒按键功能b. 菜单功能c. 状态显示功能d.编辑功能e.提示功能。机器人运动控制仿真，a.零点标定b.手动操控c. 示教编程。集成功能、预置功能、操作主功能、辅助示教功能。

该示教系统的集成功能为多机型、多模式等功能的实现；预置功能为机器人示教操作前的一些预备工作的设置功能；示教系统操作的主功能为三种模式下的示教操作功能的实现；辅助示教功能是为了帮助初学者便于快速的学习操作及编程而设定的一些参考和错误提示功能。通过这四种功能的开发实现，培训员工使用示教器操作机器人以及机器人使用的整个过程，加上系统的辅助示教功能，能够更好的训练学员的编程和操作能力。

仿真系统实现是围绕界面设计、建模、编程和运动仿真而展开的， 五种机器人系统基本功能模块设计组成大体上是一致的，主要包括：登陆界面、三维场景、示教编程、运动控制、运动仿真和文件与数据管理。采用MVC架构。根据MVC架构，将整个系统分为了存储层，控制层，模型层和视图层。根据功能模块，对接口进行设计，设置了相应的接口函数。通过封装模块接口函数的调用，从而实现。

▲22、教材

生产厂家与正版出版社合作出版机器人方面的书籍，中标公示结束前需提供已出版书籍样本。

▲23、师资培训


1）生产厂家需为国家级工业机器人教学资源库建设单位，中标公示结束前需提供证明文件；

2）生产厂家具有培训机构、现代远程职业教育等多种新型教育培训形式，中标公示结束前需提供证明文件；

3）提供《工业机器人培训基地简介》、《工业机器人培训计划表》、《工业机器人培训班及培训现场照片》、《机器人专业师资培训项目（不少于60天的培训时间）》、《任务书》、《任务完成报告书》、《任务考核评价表》、《配套正规出版教材》等完整的培训服务体系。

24. 计算机：要求安装相应使用到的编程、调试软件、组态软件，以及各自设备对应的参考控制例程。具体配置（联想，DELL，配置不低于：i3，4G，500G，20寸）。
	


四、商务要求表

	质保期、履约金及质保金
	（1）质保期：  2  年；

（2）履约金及质保金：合同签订前，中标人应先缴纳合同总金额5%的履约保证金，验收合格后自行转为质保金，质保期满后，如无质量、服务投诉和索赔，该款项无息返还。

	付款条件
	货到验收合格后，在乙方票证齐全，符合甲方付款流程的前提下，甲方在10个工作日内一次性支付合同总价款。

	交货时间

及地点
	时间： 合同签订后  60  天内交货

地点：    浙江师范大学工学院新实验实训大楼               

	售后服务、培训保障或维修响应时间
	1. 质保期不少于2年；

2. 中标公司在当地有售后维护点；

3. 质保期内定期巡查不少于3次/年；

4. 调试后培训时间不少于5天；

5. 维修响应时间为4小时之内，有必要需在24小时内到现场。


